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Pruf ungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
(§) Vollautomatisierte Rasenmahmaschine 

Zur Arbeitserleichterung im Gartenbereich laBt sich die 
vollautomatische Rasenmahmaschine zum selbstandigen 
Mahen von beliebig groSen Rasenf lachen einsetzen. 
Durch die freie Wahl der Verlegungsmoglichkeit der Eisen- 
stangen, welche auf magnetischem Wege der Rasenmah- 
maschine die Fahrstrecke vorgeben, lassen sich beliebige 
Formen der Rasenflache nachfahren. 

Nach einmal gegebenem Startsignal beginnt die Rasen- 
mahmaschine automatisch mit dem Mahvorgang. Dort, wo 
ein Mahen in parallelen Spuren notig ist, mussen vorher die 
Eisenstangen entsprechend verlegt warden, und die Ra- 
senmahmaschine nimmtselbstandigden Spurwechsel vor. 
Nach Beendigung des Mahvorganges kehrt die Maschine 
selbstandig an den Ausgangsort zuruck, wo sie gleichzeitig 
— • den Grasfangkorb entleert und die Batterie wieder aufladt, 
< so dad die Rasenmahmaschine wieder bereit ist fur den 
"* nachsten Mahvorgang. 
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Gattung des Anmeldegegenstandes 

Die Erfindung betrifft eine vollautomatische Rasen- 
mahmaschine, die nach dem Einschaiten den Rasenmah- 
vorgang vollig selbstandig durchfQhrt und anschlieBend 
v&liig selbstandig zum Ausgangsort zuriickkehrt. 

Angaben zur Gattung 

Die angegebene Maschine dient der Rasenpflege fur 
beliebig groBe Rasenflachen, die haufig zu mahen sind. 

Stand der Technik mit Fundstellen 

Bisher zu mahende Rasenflachen konnten mit einem 
kleinen von handbewegten Motorrasenmaher oder ei- 
nem kleinen Traktor ahnlichen Gerat gemaht werden. 
(Hersteller: Wolf, Sabo usw.) 

Kritik des Standes der Technik 

Die Person, die mit der Durchfilhrung des Mahers 
beauftragt ist, muB wahrend dem ganzen Vorgang die 
Maschine steuern und beobachten. 

Aufgabe 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, keine Per- 
son mehr zu benotigen, die wahrend des gesammten 
Mahvorganges vor Ort ist, die Maschine steuert und 
beobachtet, sowie Vor- und Nachbereitungen des Ma- 
hens zu treffen hat. 

Ldsung 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemafl dadurch gel6st, 
daB ein batteriegetriebener Rasenmaher mit Hilfe von 
magnetischen Sensoren und einer Steuerung nach ei- 
nem Startimpuls den Weg uber die zu mahende Rasen- 
flache mit Hilfe von den in das Erdreich eingelegten 
Eisenstangen (verzinkt) verfolgt 

Diese Eisenstangen fuhren wieder zum Ausgangs- 
punkt zuriick, wo die Maschine den Auffangkorb f ilr das 
Gras automatisch entleert, die Batterien automatisch 
aufladt und ftir das nachste Startsignal, welches von 
Wetter und dem Wachstum des Rasens abhangt, bereit 



Erzielbare Vorteile 

Die bisher mit dem Rasenmaher beschaftigte Person 
kann sich (nach dem sie das Startsignal gegeben hat) mit 
anderen Aufgaben befassen. 

Beschreibung eines oder mehrerer 
Ausfuhrungsbeispiele 

Ein AusfUhrungsbeispiel der Erfindung ist in den 
Zeichnungen dargestellt und wird im folgenden naher 
beschrieben: Es zeigt 

Fig. 1 die Gesamtansicht der Rasenmahmaschine, 

Fig. 2 die Verlegung der Eisenstangen sowie die uber- 
dachte Garage, 

Fig. 3 die Garage, 

Fig. 4 Blatt 1, 2 hardwaremaBig aufgebaute Steue- 



Fig. 5 den Sender und Empfanger der magnetischen 
Feldlinien. 

In Fig. 1 ist das Teil A, die gesamte Rasenmahmaschi- 
5 ne, dargestellt Die Teile mit den Bezeichnungen D, I, J, 
K stellen StoBleisten dar, an denen Kontakte ange- . 
bracht sind, die bei Beruhrung mit Personen oder Ge- 
genstanden einen Impuls abgeben, welcher das Gerat 
sofort zum Stehen bringt (Personen- und Gerateschutz). 
i o Das Teil L stellt den Grasfangkorb dar, welcher nach 
entsprechendem Signal von dem Motor M2 entleert 
wird. 

Die Magnetspulen H bestehen aus einem Ferritkern. 
der 8 cm lang ist und einen Durchmesser von 1 cm hat 
1 5 Auf dem Ferritkern sind der rote und der weiBe Draht 
aufgewickelt, die aus der Schaltung von Fig. 5 stammen. 

Die Magnetspulen erzeugen nach Fig. 5 Magnetfeld- 
Iinien, die nach Fig. 4 ausgewertet werden und zur 
Steuerung des Gerates dienen. Die Teile JJund Fstellen 
20 die Batterien dar (herkommliche Kfz-Batterien). 

lm Teil C ist die Steuerung von Fig. 4 untergebracht 
und gleichzeitig der AnschluB fur die Stromversorgung. 

Die Motoren MS, M6, Ml, Mi sind fur die Vor- 
wartsfahrt (/und Riickwartsfahrt) der Rasenmahmaschi- 
25 nezustandig. 

Die Motoren A/3 und M4 korregieren die Fahrtspur 
des Gerates, was von der Steuereinheit in Fig. 4 naher 
erlautert wird. 

Der Motor M\ ist der Antrieb fUr das Schneidemes- 
30 ser des Rasenmahers. 

In Fig. 2 ist die Verlegung der Eisenstangen in einer 
beliebigen Rasenflache dargestellt. Der Abstand der 
verzinkten Eisenstangen darf den der Breite des Schnei- 
demessers nicht Qbertreffen. 
35 Die Eisenstangen sind in einer Tiefe von ca. 2— 3 cm 
zu verlegen und sollten einen Durchmesser von ca. 
0,5 cm haben. 

Am Ende der Rasenflache fuhrt eine Eisenstange das 
Gerat zuriick zur Garage, dem Teil B. Durch eine quer- 
40 angebrachte Eisenstange am Ende der Garage wird die 
Rasenmahmaschine zum Stoppen gebracht. Das Teil C\ 
erhalt von Teil Ci aus Fig. 3 einen Impuls, wodurch der 
Motor M% betatigt wird, der dann die Stromversorgung 
besorgt. 

45 In Fig. 3 ist Teil A, die Rasenmahmaschine, m Teil B, 
die Garage, dargestellt. 

Nachdem die Magnetkontakte C\ und C2 ubereinan- 
derliegen wird der Motor M 9 eingeschaltet und leitet 
so die Stromversorgung ein, die die Batterien wieder 

50 aufladt. 

Sobald der Kontakt geschlossen ist, wird der Motor 
M2 in Betrieb gesetzt, der den Grasfangkorb L in eine 
dahinterbefindliche Mulde entleert. 
In Fig. 4 (Blatt 1 und 2 miissen aneinander gelegt wer- 
55 den) ist die hardwaremaBige Steuerung aufgezeichnet. 
Durch entsprechende Kommentare in der Zeichnung 
laBl sich die Funktion dort besser ersehen. Fur eine 
spatere Produktion halte ich es fur besser eine speicher- 
programmierbare Steuerung zu wahlen. Da es jedoch 
stark unterschiedliche Programmiersprachen gibt, 
schien mir diese allgemeine Form im Blockschaltbild 
giinstiger. 

Zusammenfassung von Fig. 4 



Bei normaler Vorwarts- oder RUckwartsfahrt 
M5-M8. 

Wird die jeweils mittlere Spule an der Vorder- oder 
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der ROckseite der Rasenmahmaschine nicht mehr 
hauptsachlich induziert, so findet eine Korrektur der 
Fahrtspurstatt. 

Die linke Oder rechte Spule, die, die am starksten 
induziert wird, steuert den Motor M3 bei VorwSrts- 5 
fahrt oder M4 bei Riickwartsfahrt an, solange bis die 
mittlere Spule wieder am starksten induziert wird. Wer- 
den am Ende der Eisenstange/Rasenflache keine der 
drei Spulen in der Fahrtrichtung mehr induziert, so wer- 
den die Motoren M4 und M3 so angesteuert, daB sie 10 
die Rader um 90° drehen. Dann schalten sich die Moto- 
ren M5—M9 ein und laufen so lange bis die mittleren 
Spulen tiber der nSchsten Eisenstange liegen. Jetzt dre- 
hen die Motoren M4 und M3 die Rader wieder in die 
Ausgangsstellung. I5 

Die Motoren MS— Mi laufen jetzt in die andere 
Richtung, so daB die Rasenmahmaschine in die andere 
Richtung, um eine Schnittbreite versetzt, fahrt. 

Auf diese Weise wird die Rasenfiache Schnittbreite 
fur Schnittbreite abgearbeitet und nach Beendigung 20 
fahrt die vollautomatische Rasenmahmaschine in die 
Garage zurOck. 

In Fig. 5 ist der Sender und Empfanger der Magnet- 
feldlinien der Spulen Waufgezeichnet. 

Durch einen Schwingkreis, weiBe Spule und 4,7 nF 25 
Kondensator, wird ein Magnetfeld erzeugL Wird das 
Magnetfeld durch die Eisenstange, die den magne- 
tischen FluO besser als Luft leitet, groB genug gehalten, 
so wird in die rote Spule eine Spannung induziert, die im 
Baustein 8617 ausgewertet wird und die Leuchtdiode 30 
dann zum leuchten bringt 

Dieses Signal wird dann von Schmittriger in Fig. 4 
ausgewertet und hieraus werden dann entsprechende 
Steuersignale weitergeleitet. 

35 

Patentanspruch 

Vollautomatisierte Rasenmahmaschine, dadurch 
gekennzeich.net, daB die Rasenmahmaschine nach 
dem Einschaiten vSllig selbstandig beginnt die Ra- 40 
senfiache zu mahen und anschlieBend selbstandig 
zum Ausgangsort zuruckkehrt. 
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